Anexo Il - Resolugdo n°. 133/2003-CEPE

UNIVERSIDADE ESTADUAL DO CESTE DO PARANNA
PRO-REITORIA DE PESQUISA E POS-GRADUAGAO

PLANO DE ENSINO - PERIODO LETIVO/ANO: 2021

Programa: Pés-Graduagdo em Engenharia Elétrica e Ciéncia da Computagao
Area de Concentragéo: Sistemas Dinamicos e Energéticos.

Mestrado (x) Doutorado ( )

Centro: Engenharias e Ciéncias Exatas

Campus: Foz do lguagu

DISCIPLINA
Codigo Nome Carga horaria
atl | ap? Total
REDES NEURAIS 30 - 30
(' aula Tesrica; 2 Aua Pratica)
Ementa

Introdugio, modelos de neurdnios e arquiteturas de redes, regra de aprendizagem do Perceptron,
espacos vetorias de peso e sinal, transformagdes lineares para redes neurais, aprendizagem
supervisionada Hebbiana, superficies de performance e pontos 6timos, desempenho da
otimizagio, aprendizado de Widrow-Hoff, Backpropagation, variagdes do Backpropagation,
topicos avancados.

Objetivos

O curso tem carater introdutdrio e tem como objetivo habilitar o futuro mestre em engenharia elétrica e

ciéncia da computagéo para a analise de sistemas inteligentes.

Conteldo Programatico

1. Introdugéo B
1.1 Histérico
1.2 Aplicagdes
1.3 Inspiragdo biologica

2. Modelo do neurdnio e arquiteturas de redes.
2.1 Objetivos
2.2 Teoria e exemplos
2.3 Modelo do neurdnio
2.4 Arquitetura de redes
2.5 Um exemplo ilustrativo




10.

Regra de aprendizagem do Perceptron.

3.1 Arquitetura do Perceptron

3.2 Regras de aprendizagem do Perceptron
3.3 Prova de convergéncia

Sinais e pesos do vetor de espagos
4.1 Espacos vetoriais lineares

4.2 Independéncia linear

4.3 Produto interno

4.4 Norma

4.5 Ortogonalidade

4.6 Expansbes vetoriais

Transformagdes Lineares para Redes Neurais
5.1 Transformac@es lineares

5.2 Representagbes Matriciais

5.3 Mudanca de base

5.4 Autovalores auto-vetores e diagonalizagao.

Aprendizagem Supervisionada Hebbiana
6.1 Associador linear

6.2 A regra de Hebb

6.3 Regra Pseudoinversa

6.4 Variagbes do Aprendizado Hebbiano

Superficies de desempenho e pontos 6timos
7.1 Séries de Taylor

7.2 Condicdes necessarias de otimalidade
7.3 Fungbes quadraticas

Desempenho da otimizagao.
8.1 Steepest Descent

8.2 Método de Newton

8.3 Gradiente conjugado

Aprendizado de Widrow-Hoff.

9.1 Redes ADALINE

9.2 Erros dos minimos quadrados
9.3 Algoritmo LMS

9.4 Analise de convergéncia

9.5 Filtragem adaptativa

Backpropagation.

10.1  Perceptrons multicamadas

10.2 O algoritmos backpropagation

10.3  Exemplos

10.4  Batch versus treinamento incremental
105  Usando o Backpropagation
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11. Variagdes do Backpropagation.
11.1  Limitagdes do backpropagation
11.2 Modificacbes heuristicas do backpropagation
11.3  Técnicas de otimizagao numérica

12. Topicos avangados
12.1  Redes dindmicas
12.2  Redes competitivas
12.3  Redes de base radial

Atividades Praticas - grupos de: ........ alunos

Simulag&o em laboratério de sistemas de controle em tempo continuo.

Metodologia
Aulas expositivas em sala; Uso de audiovisuais; Lista de Exercicios; Aulas de simulacéo

computacional; Trabalhos: Aplicacéo das técnicas de controle estudadas na soluggo de um problema

de controle especifico a ser definido pelo professor. ’

Avaliacao
(critérios, mecanismos, instrumentos e periodicidade)

Duas avaliactes:
- Trabalhos de pesquisa e listas de exercicios.

Serdo duas avaliagdes realizadas a cada 7 dias de aula. A média de aproveitamento para o trimestre & |
dada por:

M = (Ai + Lei)/2;

Onde Ai é a avaliacéo das provas (50%) e das listas de exercicios (50%), respectivamente.
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